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Publico objetivo y Cupos: Minimo: 3. No tiene cupo maximo.

Objetivos:

Familiarizar al estudiante con condiciones de optimalidad (fundamentalmente necesarias) en ciertas clases
de problemas de control 6ptimo. Estudiar los fundamentos teéricos de estas condiciones de optimalidad, y
también considerar aplicaciones de la teoria.

Conocimientos previos exigidos:  Introduccion a la Teoria de Control. Conocimiento de elementos basicos
de topologia (a nivel de espacios métricos). Familiaridad con la teoria de sistemas lineales. Familiaridad con
la teoria de ecuaciones diferenciales ordinarias.

Conocimientos previos recomendados:

Metodologia de ensefianza:

Se dictaran tres horas de clase por semana. (Aproximadamente 45 horas de clase en total.) El estudiante
debera realizar tareas que se propondran durante el semestre. El estudiante también debera realizar un
trabajo, con caracter de prueba final, el cual sera propuesto proximo al final del semestre.

Forma de evaluacion:

El estudiante debera realizar tareas que se propondran durante el semestre. Estas tendran el caracter de
obligatorias y un peso del 50% en la nota final. El estudiante también debera realizar un trabajo, con caracter
de prueba final, al final del semestre. Este tendra un peso del 50% en el valor de la nota final. Un minimo de
60 puntos porcentuales seran necesarios a fin de aprobar el curso.

Temario:

e Introduccion.

< Algunos resultados importantes de la teoria de ecuaciones diferenciales ordinarias.

«  Condiciones de optimalidad en una clase de problemas donde la funcién de control toma valores
en un conjunto abierto.

¢ Aplicaciones.

»  El Principio del Minimo (o Maximo) de Pontriaguin.

¢ Aplicaciones.

e Programacion dinamica.
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